Challenge 1: More security on the
German drone sky



Introduction

Wir haben uns die challenge 1 von DFS ausgesucht, weil wir b2b
orientiert lieber mit DFS arbeiten als mit Vermietern von Fahradern.
Zum anderen haben wir hier bei dieser challenge eine grof3ere
Datenmenge sowohl innerhalb der challenge als auch ausserhalb der
challenge zur Verfiigung. Mit Al wurden wir bereits mit Preisen bei SAP
und T-Lab Hackathons und anderen Wettbewerben ausgezeichnet



Introduction

Fur die Uberwachung des gewerblichen Drohnenverkehrs steht DFS ein
Kartenmaterial nur Uber Plandaten (von Windmuhlen) und keine
Windmiuhlen unter 100m zur Verfugung. Wir haben die (auch) die Ist -
Daten verarbeitet und konnen Flugrouten fir Drohnen mit
Umgehungsrouten zur Verfigung stellen.

Wir stellen in einer Live Demo bei Eingabe von Start-und Zielort
Flugrouten fur Drohnen mit Umgehungsrouten zur Verfugung.

Wir kdnnen die Puffer-/ Umgehungsvorschlage auch problemlos auf
Hubschrauberlandeplatz und Krankenhauser ausdehnen
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In [25]:
In [26]:

In [22]: def transpose(centre_lat, centre_long, X, y):
size_x = 640
size y = 640
translate_x = ©.0064
translate_y = ©.0044
factor_x = translate_x/ size_x
factor_y = translate_y/ size y

final_lat = centre_lat + (x*factor_x)
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detected_objects = [item['boundingBox'] for item in r.json()['prediction
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img = cv2.imread('images/tempp3.png’)
height, width, chn = img.shape
local_detect = @
for bnd in detected objects:
X Untitled3 X +

x_det = round((bnd['left’ J+bnd[ width']/2)*width)
y_det - round((bnd['top'] + bnd[‘height"]/2)*height)

x_det , y_det = transpose(cur_x,cur_y,x_det ,y det)
detected = detected + 1

local_detect = local detect + 1
cv2.rectangle(img, t1 , t2 , (255,0,0), 2)

detected_list.append({ cur_x':cur_x, 'cur_y':cur_y, 'x_det’:x_det,'y det':y det})

print("Detected Objects " + str(detected))
if(local_detect > ©):
cv2.imwrite(‘det/' + str(x_det) + ':' +str(y_det)+ ':'
cur_y += ©.8062
cur_x += ©.0042

df = pd.DataFrame(detected_list)
df.to_csv('outputl.csv’, index=False)
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In [*]: dimport shutil
import requests
import requests
import json
import pandas as pd
import shutil
import requests
import cv2
import os

q = 10000

X = 53.401439
y = 8.648253

def transpose(centre_lat, centre_long, X, y):
size x = 640
size_y = 640
translate_x = ©.0064
translate_y = ©.0044
factor_x = translate_x/ size_x
factor_y = translate_y/ size_ y
final_lat = centre_lat + (x*factor_x)
final_long = centre_long + (y*factor_y)
return final_lat, final_long

detected = @




Thanks

Happy and Safe Drowning



